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@ Vorrichtung zur Passerkorrektur in einer Druckmaschine 

(§) Die Erfindung bazieht sich auf eine Vorrichtung ztir 
Passerkorrektur in einer Bogendruckmaschine. Be! dieeer 
Anordnung sind die den Bogen an seiner Vorderkante 
festhaJtanden Bogenhaitar durch motorische SteJIglieder 
versciiiebbar angoordnet, wofaet Meaelemente, die die Bo- 
genJage erfassen^ die Stailgileder steuern. 
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Beschreibung 



DE 44 06 740 Al 



Die Erfindung bcziehl sich auf cine Vorrichtung zur 
PasseHcorreklur in einer Druckmaschine nach dem 
Oberbegriff des Patentanspruches 1. 

Durch die DE41 13 478 Al ist eine elektronisdie Bo- 
genkontrollvorrichtung fflr Zylinder in Druckmaschinen 
bekannt, bei der Abta3celemente aus CCD-Zeilen und 
einer Liditquelle die Bogenvorderkante erfassen und 
deren richtige Lage iHr eine passerhaltige BogenCber- 
gabe feststellen- Die bekannte Vorriditung ist vorwie- 
gend auf das Erkennen gekrQmmter Bogenvorderkan* 
ten gerichtet, um mfigiiche FehJcr durch Vertndcrung 
von Dmckparametern gezlelt zu korrigiercii. In der 
Dnickschrift wird ausgef Ohrt, daB es durch diese Papier- 
lagenkontrolle mfiglich ist. die Bogenvordericante im 
Greifersystem cincs jeden Drudcwerks einer Druckma- 
schine zu erfassen, um aucb Druckbogenlageverflnde> 
ningen im Greifersystem bei der BogenUbergabe von 
inem Zylinder zu einem anderen Zyiinder zu erkennen. 
Die ermittelicn Meflwcrte werden aus dem Zylinder 
heraus einer Auswerteeinrichtung zugefOhrt und in ei- 
nem Datenspeicher fOr eine Abfragung bei Stillstand 
des Zylinders bereitgehalten. 

Aus dem DE-GM 85 03 577 ist cs b^cannt, cine Regi- 
sterschiene fOr den Anschlag der Bogenvorderkante 
durch motorisch vcrdrehbare Stellschraubcn einstellbar 
zu krQmmen, um dadurch bei der Bogenbeschleunigung 
eine leichte Auftv6ibung des Bogens zur Verbesserung 
seiner Aniage an den Zylinder herbeizuftthrea 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugnmde, in einer 
Bogendnickmaschine Aniage- und Passerfehler vor der 
£k>genQbergabe durch eine Lagekorrektur des in Lauf- 
richtung an seiner Vorderkante durch Bogenhalter er- 
faBten Bogens zu beseitigen oder wehestgehend zu mi- 
nimleren. 

Diese Aufgabe 16st die Erfindung durch Ausbildungs- 
merkmale nach dem Kennzelchen des Patentanspru- 
ches t. 

Durch die Anwendung der Erfindungsmerkmale er- 
folgt online eine elektrische oder elektronische Ober- 
prOfung der aktuellen Lage eines jeden Bogens imd 
nach einem SoU-Ist-Vergleich gegebenenfalls eine La- 
gekorrektur sowohi in Fdrderrichtung des Bogens als 
auch quer zu dieser F6rderrichtung. Dabd ist es von 45 
ertieblichem Vorteil, daB diese LagekcHrektur des Bo- 
gens vor einer BogenQbergabe an das nSchste den Bo- 
gen transportierende Fdrdersystem stattfindet, wobei 
der Bogen im Bogenhalter dcher gehalten ist Die Lage- 
korrektur des Bogens erfolgt n5mlich durch eine Ver- 
schiebung des Bogenhalters sowohi in F6rderri<^tung 
des Bogens als auch quer zur Bogenlaufrichtuog. Die 
mit dem Bogenhalter verbundenen Stellglieder werden 
durch Signale aus den elektronischen MeDelementen 
aber einen Rechner, insbesondere durch einen Miicro- 
prozessor, gesteuert, der einen Soil-Ist-Vergieich zwi- 
schen der theoretisch korrekten und der tatsS<^ichen 
Lage des Bogens ermittelt und emsprechende Steuersi- 
gnale an die Stellglieder llefert Die elektronischen 
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folgt daher vorzugsweise bei jedem einzelnen Bogen 
aus einer Nullagc heraus, um eine graBtrnflgiiche Si- 
cherheit bei der Lagekorrektur des Bogens und mOg- 
lichst kurze Stelhvege zu erreichen. 

Der verschiebllch angeordnete Bogenhalter besteht 
bei Zylindem einer Druckmaschine vorzugsweise aus 
einem Greifersystem. Erfindungsg mflB ist dieses Grei- 
fersystem auf einem Schhtten angeordnet, welches in 
dem Kanal des Zylinders linear um den maximalen Kor- 
rekturweg verschiebiich angeordnet ist Der SchJitten 
ist sowohi m FCrderrichtung des Bogens als auch in 
Achsnchtimg des Zylinders verschteblich» so daB Lage- 
korrekturen des Bogens sowohi in seiner FOrderrich- 
tung als auch seitlich in Achsrichtung des Z>imder5 
m5glich sind. 

Bevorzugt findet die Erfindung auch Anwendung bei 
der Bogenausrichtung auf einem Anlegetisch eines Bo- 
genanlegers. In diesem Falie wird die am vorderen Ende 
des Anlegetischcs vor den Vordermarken angeordnete 
20 Saugleiste mit ihrer OberflSche in der Bogenebene ver- 
schiebiich angeordnet, so daS eine Lagekorrektur d^ 
an seiner Vordericante durch die Vordermarken gehal- 
tenen und gegen die OberflSche der Saugleiste ange- 
saugten Bogens durch die mit der Saugleiste verbun- 
25 denen Stellglieder erfolgt 

Auf der Zeichnung sind zwei AusfOhrungsbeispiele 
der Erfindung dargestellt Es zeigen: 

Fig, 1 eu5cn Querschnitt durch den Kanal eines Zylin- 
ders einer Druckmaschine mit einem in dem Kanal an- 
geordneten Greifersystem, 

Fig. 2 einen senkrechten Schnitt duxch das vordere 
Ende eines Anlegetisches, wobei ein Vorgreifer den Bo- 
gen Obemimmt und an einen Zylinder der Druckmaschi- 
ne weitergibt und 

Hg. 3 eine Draufsicht auf das voi^ere Ende des Anle- 
getisches nach ¥lg, Z 

Bei dem in Fig. 1 dargestcHten AusfOhrungsbeispiel 
ist das in einem axial verlaufenden Kanal 1 eines bogen- 
fOhrenden Zylinders 2 einer Druckmaschine angeordne- 
40 te Greifersystem 3 auf einem im Querschnitt wmkelfdr- 
migen SchHtten 4 angeordnet Am oberen Ende des 
nadi oben gerichteten Schlittensc^enkels befindet sich 
die Greif erauflage 5 fiir die Greifer des auf dem Schlit- 
ten angeordneten Grdfersystems. Der sich horizontal 
erstreckende Schenkel des Schlittens 4 ist mittels Wftlz- 
lager 6 auf einer Lagerplatte 7 angeordnet, die ihrerseits 
auf WMlzlagem 8 in Achsrichtung des Zylinders 2 be- 
weglich ist An beiden axtalen Enden des Zylinders sind 
mit dem Schlitten 4 Stellglieder 9 verbunden, die gegen 
50 die Wirkung einer Fedcr 10 aktivierbar sind. wekhe sich 
mit dem dnen Ende gegen den horizontalen Schenkel 
des Sdilittens 4 und mit dem anderen Ende gegen die 
Wand des Kanals 1 im Cylinder 2 abstotzt Die Lager* 
plattc 7 ist ebMifalls durch auf der Zeichnung nicht dar- 
55 gestellte Stellglieder senkrecht zur Zeichenebene gegen 
die Wirkung einer Feder beweglicfa. An der Oberfiache 
der Greiferauflage 5 sind elektronische MeBelemente, 
zum Beispiel beleuchtbare CCD-Zeilen, filr die Erfas- 
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sung der Bogenvorderkante angeordnet, die Uber einen 
MeBeJemente werden vorzugsweise durch CCD-Zeilcn 60 Rechner Steuerimpulse ftlr die Stellglieder 9 zur Lage- 
in Verbindung mit einer Lichtquclle gebildet Als Stell- korrektur des Bogens in F6rderrichtung liefern. FQr die 
glieder kOnnen handelsabliche Aktorea Piezoelemente, seitlidie Bogenausrichtung sind elektronische MeBele- 
Lmearmotore, elektrische Schrittmotoren oder andere mente, zum Beispiel ebcnfalls beleuchtbare CCD-Zeilen 
bekannte Einrichtungen zum Emsatz kommen. Vor- II, an wenigstens einem axialen Ende des Zylinders 2 
zugsweise arbeiten sotehe Stellglieder jewcfls gegen ei- 65 angeordnet Letztere CCD-Zeilen 11 sind formatabhan- 
ne Feder, so daB diese Feder den Bogenhalter nach der gig einstellbar, wie es an sich bekannt ist und steuem 
Freigabe des Bogens in eine Nullage zurDckfQhrt Die Ober einen Rechner die in Fig, 1 nicht dargestelltcn 
Lagekorrektur zur passerfialtigen BogenQbergabe er- Stellglieder fOr die Verschiebung des das Greifersystem 
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3 tragendcn Schiittens 4 in Richtung der Zyiinderachse. 
Im Wege sines Soll-Ist-Vergleiches werden aus den 
MeBwerten der elektronischen MefieJemente an der 
Oreiferauflage 5 durch einen Rechner Steuerimpalse 
fflr die Stellgiieder 9 zur Lagekorrektur in FcJrderrich- 
tung des Bogens und durch die elektronischen MeBele- 
mente 11 an dem axialen Zylinderende Steuersignale fQr 
die seitliche Lagekorrektur des Bogens gewonnen. Bci 
diescn Korrekturbewegungen wird der Bogen im Grei- 
fersystem sicher gehalien, damit eine passerhaltige n 
Obergabe des Bogens an die Bogenhalter des sich an- 
schiieSenden Zylinders oder dergleiciien gewahrleistet 
ist. Erst nach der Freigabe des Bogens durch das Grei- 
fersystem 3 kehn der Schlitten 4 mit dem darauf ange- 
ordneten Greifersystem 3 infoige der Federwirkung in ]* 
die Nullage zuriick. 

In den Fig. 2 und 3 ist die Anwendung der Erfindungs- 
merkmale zur paaserhaltigen Bogeniibernahme von ei- 
nern Anlegettsch 12 durch einen Vorgreifer 13. dessen 
Greifersystem 14 die Vorderkante des Bogens 13 an das 2C 
Greifersystem 16 eines Zylinders 17 Obergibt, darge- 
stellt Am vorderen Ende des Anlegetisches 12 befindet 
sich vor den Vordermarken 18 eine Saugleiste 19 mit 
Saugdffnungen 20, die an das Saughiftsystem der 
Druckmaschine angeschlossen ist. Die Saugleiste 19 ist 25 
sowohl in Forderrichtung des Bogens ais auch quer dazu 
in den Grenzen der maxim alen Bogenlagenkorrektur 
beweglich angeordnet. An beiden axialen Enden ist die 
Saugleiste 19 mit je einem Stellglied 9. zum Beiapiel 
einera Aktor, einem Piezoelement, einem Linearmotor 30 
Oder einem elektrischen Schrittmotor, verbunden, wo- 
bei jedes Stellglied 9 unabhangig voneinander gegen die 
Wirkung einer Feder 10 in Fdrderrichtung des Bogens 
IS aktivierbar ist. An einem Stimende ist die Saugleiste 
19 mit einera weiteren Stellglied 21 verbundcn, welches 35 
gegen die Wirkung einer F^er 22 quer ziir Farderrich- 
tung des Bogens 15 aktivierbar ist Die als eiektroni- 
sches MeBeiement 23 wirksamen CCD-Zeilen liefern 
Ober einen nicht dargesteliten Rechner Steuersignale 
fUr die Stellgiieder 9 zur Bogenausrichtung in FOrder- 40 
richtung. Die als elektronisches Meflelement 11 wirksa- 
me CCD-Zeiie liefert fiber den Rechner Steuersignale 
far das Stellglied 21. Der Uber den Anlegetisch 12 gegen 
die in Fig; 2 dargesteilten Vordermarken 18 zugefohrte 
Bogen wird an den Vordermariten grob ausgerichtet 45 
und anschlieBcnd im Bereich seiner Vorderkante durch 
die Saugleiste 19 festgehalten. Die als MeSelemente 23 
und 11 wirksamen CCD-Zeilen erfassen die Bogenlage 
und iiefem Steuersignale zur Lagekorrektur durch die 
Stellgiieder 9 und 21 gegen die Wirkung der Federn 10 50 
und 22. Wahrend dieser Lagekorrektur wird der Bogen 
an der als Bogenhalter wirksamen Saugleiste 19 sicher 
festgehalten und an den Bogenhalter, zum Beispiei das 
Greifersystem 14 eines Vorgreifers 13, abergeben. Erst 
bei der Bogenubergabe gibt die Saugleiste 19 bzw. ge- 55 
faen die Vordermarken 18 den Bogen fur den Weiter- 
transport freL Zur besseren Veranschaxilichung ist in der 
Fig. 2 ein bereits ablaufender Bogen 15 und ein wciterer 
auf dem Anlegetisch befindlicher Bogen IS dargestellt 

AnsteiJe einer Saugleiste kttnnen auch greifende Vor- so 
dermarken, Dcckmarken oder gleichartige Mittei vor- 
gesehen sein. 

Der fiir die Wirksamkeit der Erfindungsmerkmale 
wesentliche Bogenhalter ist in H*^rn Reicpie! der Fl^. 1 
als Greifersystem und in dem Beispiei der Fig. 2 ais 65 
Saugleiste in Verbindung mit den Vordermarken darge- 
stellt. Andere Greifersysteme sind fur die Reaiisierung 
des Erfindungsgedankens ebenfaJis verwendbar. 
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Bezugszeichenliste 

1 Kanai 

2 Zylinder 
5 3 Greifersystem 

4.Schlitten 
5 Creiferauflage 
SWaizIager 
7 Lagerplatte 
3 BWaizlager 

9 Stellglied 

10 Feder 

1 1 MeDelement 

12 Anlegetisch 
f 13 Vorgreifer 

14 Greifersystem 

15 Bogen 

16 Greifersystem 

17 Zylinder 
I 18 Vordermarke 

19 Saugleiste 
20Saugdffnung 

21 Stellglied 

22 Feder 

23 MeBelement 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zur Passerkorrektur in einer Bogen- 
druckmaschine, bei der Bogenhalter den Bogen an 
seinem in F6rderrichtung vorderen Kantenbereich 
erfassen und elektronische MeSelemente fQr die 
Bogenlage vorgesehen sind. dadtxrch gekenn- 
zeichnet, dal3 die Bogenhalter (3, 19) verschiebbar 
angeordnet und mit motorischen, durch die MeB- 
elemente (11, 23) gesteuertea Stellgiiedem (9, 21) 
verbunden sind. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1. dadurch gekenn- 
zeichnet, da^ die Bogenhalter (3, 19) in Forderrich- 
tung und quer zur Fdrderrichtung des Bogens (15) 
beweglich gefUhrt sind und Signale aus einem SoU- 
Ist-Vergleich der die Bogenlage ertastenden MeS- 
elemente (11, 23) die zugeh6rigen Stellgiieder (9, 
21) steuem. 

3. Vorrichtung nach den AnsprOchen 1 und 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Bogenhalter (3, 19) 
in der Ebene des von ihnen erfaflten Kantenberei- 
ches aus einer Nullage heraus allseits beweglich 
angeordnet sind 

4. Vorrichtung nach den Ansprflchen 1 bis 3. da- 
durch gekennzeichnet. daB die mit den Bogenhal- 
tern (3, 19) verbundenen Stellgiieder (9, 21) jewciis 
linear gegen cine Feder (10, 22) wirksam sind. 

5. Vorrichtung nach den AnsprQchen 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB Aktoren, Piezoelemen- 
te, Linearmotore oder elektrische Schrittmotorcn 
als Stellgiieder Verwendung findea 

6. Vorrichtung nach den Anspriichcn 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet. dafl eine am vorderen Ende 
eines Anlegetisches (12) angeordnete, die Bogen- 
halter bildende Saugleiste (19) in der Ebene des 
Anlegetisches (12) durch Stellgiieder (9, 21) gegen 
Federkrifte verschiebbar ist. 

7. Vcmchtung nMcri den Arupi'iiwjiicu 1 5, ua- 
durch gekennzeichnet. daB ein Greifersystem (3) 
die Bogenhalter biidet und auf einem durch die 
Stellgiieder (9, 21) in einer Ebene aliseits gegen 
Federkrafte bcweglichen Schlitten (4) angeordnet 
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ist 

& Vorrichtung nach Anspruch 7, dadtirch gekenn- 
zcichnet, daB der Schlitten (4) mil dem Greifersy- 
stem(3} in einem slch axial erstreckenden KanaJ (1) 
eines Zylinders (2) der Druckxnaschine auf Walzla- 5 
gern (6, 8) angeordnet ist 

9. Vorrichtung nach den AnsprUchen 7 imd 8, da> 
durch gekennzeichnet, daO der Schlitten (4) mit 
W31zlagei*n (6) in einer Richtung durch Stellglieder 
(9) beweglich auf einer Lagerpiatte (7) angeordnet 10 
ist die ihrerseiis auf Waizlagern (S) quer dazu 
durch Stellglieder beweglich ist 

10. Vorrichtung nach einem oder mehreren der An- 
sprflche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet da3 ein in 
Fdrderricbtung des Bogens auf der Antriebsseite 15 
vorgesehenes Stellglied (9) und ein auf der Bedien- 
seite vorgesehenes StellgUed (9) unabhlngig von- 
einander steuerbar sind. 

1 1. Vorrichtung nach einem oder mehreren der vor- 
hergehenden Ansprllche, dadurch gekennzeichnet, 20 
daB die MeBelemente (11, 2S) aus CCD-Zeilen be- 
stehen, wobei das der Seitenausrichtung zugeord- 
nete MeBelement (11) formatabhftngig einstellbar 
ist. 

25 

Hierzu 3 Seite(n) Zeichnungen 
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